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KATA PENGANTAR 

 

Teknologi industry didukung dengan komukasi canggih 

akan membentuk fondasi yang kuat bagi masa depan peningkatan 

kualitas, kuantitas, dan pertumbuhan ekonomi. Buku ini, berjudul 

"SCADA Berbasis IoT untuk Otomasi Industri," menggali lebih 

dalam ke dalam integrasi antara Supervisory Control and Data 

Acquisition (SCADA) dengan Internet of Things (IoT). Integrasi 

SCADA dengan IoT memberikan perspektif baru terhadap 

pemantauan, pengontrolan, dan pengelolaan proses produksi. Buku 

ini dirancang untuk memberikan pemahaman yang komprehensif 

tentang konsep ini, dari dasar-dasar SCADA hingga implementasi 

IoT. Buku ini menyajikan tentang dasar otomasi industry, desain 

program PLC, dasar SCADA dan IoT, serta penjelasan mendalam 

tentang prinsip-prinsip dasar SCADA dan bagaimana IoT 

membentuk pondasi baru untuk otomasi industri. Panduan langkah 

demi langkah tentang cara mengintegrasikan perangkat IoT dengan 

sistem SCADA, termasuk protokol komunikasi yang paling 

relevan. 

Buku ini ditulis dengan harapan bahwa pembaca akan 

mendapatkan pemahaman tentang cara memanfaatkan teknologi 

untuk meningkatkan efisiensi, keamanan, dan kinerja keseluruhan 

operasi industri. Semoga buku ini dapat menjadi panduan yang 

berharga dalam perjalanan Anda menuju era otomasi industri yang 

lebih cerdas dan responsif. 

 

 

Surabaya, Januari 2024 

Belly Yan Dewantara, S.T., M.T.  

 

 

 

 

 

 

 

 



~ v ~ 

PRAKATA 

 

Puji syukur  Alhamdullilah penulis ucapkan kepada Allah 

S.W.T. yang telah memberikan Rahmat, Taufik dan Hidayah-Nya, 

sehingga buku ini dapat terselesaikan. 

Dalam dunia yang terus berkembang pesat, industri 

memiliki peran kunci dalam membentuk fondasi pertumbuhan 

ekonomi. Proses produksi yang semakin kompleks dan tuntutan 

akan efisiensi yang tinggi mendorong untuk terus mencari inovasi 

dalam bidang otomasi industri. SCADA berbasis IoT untuk 

otomasi industri merupakan konsep yang mengintegrasikan 

Supervisory Control and Data Acquisition (SCADA) dengan 

Internet of Things (IoT) dengan tujuan meningkatkan efisiensi, 

visibilitas, dan kontrol pada proses industri. Dengan 

menggabungkan SCADA dan IoT, otomasi industri menjadi lebih 

adaptif, responsif, dan dapat memberikan informasi yang lebih 

akurat untuk mendukung pengelolaan proses produksi secara 

efisien. Buku ini membahas tentang konsep dasar dari SCADA 

untuk mengintegrasikan beberapa control unit, monitoring dan 

control dikembangkan menggunakan IoT sehingga kegiatan 

tersebut dapat dilakukan secara jarak jauh. Contoh implementasi 

disajikan sebagai materi tambahan untuk memahami implementasi 

di dunia industry. 

 Penulis menyadari bahwa masih terdapat kekurangan dalam 

penyusunan buku, oleh karena itu, dengan rendah hati penulis 

menerima saran dan kritik agar dapat memperbaiki buku ini. 

Penulis berharap semoga buku yang disusun memberikan manfaat 

bagi pihak  yang berkepentingan. 

 

Surabaya, Januar1 2024 

Penulis 
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